3-ТЭ-1, 3-ТЭ-2

Экзаменационные вопросы по предмету «Автоматическое управление»

1. Назначение и классификация САУ

2. Понятие линейного и нелинейного статического звена. Коэффициент преобразования звена

3. Разомкнутая САУ, применение, достоинства, недостатки
4. Замкнутая САУ по возмущению, применение, достоинства, недостатки
5. Замкнутая САУ по отклонению, применение, достоинства, недостатки

6. Замкнутая САУ комбинированная, применение, достоинства, недостатки

7. Воздействия и реакции. Понятие управляемой, управляющей, контролируемой, возмущающей величин

8. Физические и алгоритмические модели объектов и систем

9. Работа системы в статике. Работа системы в динамике
10. Функциональные блоки и звенья САУ 

11. Грамматика преобразования Лапласа

12. Классификация простейших сигналов
13. Гармонический сигнал. Ступенчатая единичная функция Хевисайда

14. Дельта-функция Дирака, степенная функция

15. Характеристики линейных объектов. Передаточная функция

16. Комплексный коэффициент передачи (ККП). Физический смысл ККП

17. АЧХ, ФЧХ линейной системы

18. ЛАЧХ линейной системы. Годограф ККП (АФЧХ) 
19.  Переходная функция. Весовая (или импульсная) функция
20. Передаточная функция САУ

21. Определение общей передаточной функции соединений звеньев

22. Определение характеристических выражений для замкнутой и разомкнутой САУ

23. Понятие устойчивого и неустойчивого звена

24. Классификация типовых линейных звеньев. 
25. Пропорциональное звено

26. Интегрирующее звено

27. Дифференцирующее звено. Квазидифференцирующее звено

28. Типовые звенья 1-го порядка. Апериодическое (инерционное) звено

29. Форсирующее (ускоряющее) звено. Инерционно-дифференцирующее звено

30. Колебательное звено

31. Звено запаздывания

32. Влияние обратной связи на передаточную функцию
33. Понятие отрицательной и положительной обратной связи. 
34. Условия статической устойчивости линейной системы
35. Необходимое и достаточное условие устойчивости.

36. Корневой критерий устойчивости

37. Критерий устойчивости Гурвица

38. Критерий устойчивости Михайлова

39. Критерий устойчивости Найквиста

40. Запас устойчивости системы
41. Пропорциональный закон регулирования. П-регулятор. Достоинства и недостатки

42. Пропорционально-интегральный закон регулирования. ПИ-регулятор. Достоинства и недостатки

43. Пропорционально- дифференциальный закон регулирования ПД- регулятор. Достоинства и недостатки

44. Пропорционально-интегрально-дифференциальный закон регулирования. ПИД-регулятор. Достоинства и недостатки
45. Элементы автоматики.

46. Измерительные элементы системы автоматики. (Датчики)

47. Задающие устройства и устройства сравнения.

48. Усилители.

49. Исполнительные механизмы.

50. Системы стабилизации, системы программного управления, следящие системы.

